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Nowy standard w czyszczeniu
automatycznym
Robot zgarniajgcy do podtog
rusztowych DelLaval RS450
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Robot DeLaval RS450 jest wyposazony w funkcje, ktore
wspieraja poprawe higieny w oborze. Oczyszcza kazdy
korytarz i kazdy kat w sposob sprawny i inteligentny.

Wiasciwa wielkos¢ i wydajnosé
Robot zgarniajgcy Delaval RS450
posiada mocna i solidng konstrukcje,
aby umozliwi¢ doktadne oczyszczanie
w jednym przejezdzie, a takze po to
by pokona¢ wszelkie przeszkody,
ktére moga pojawic sie na jego
drodze. Rozmiar robota pozwolit na
zastosowanie wytrzymatego silnika,
umozliwiajacego czeste cykle pracy

i dtugie dziatanie.

Podstawowe korzysci

¢ Inteligentne sprzatanie
¢ Obstuga ztozonych uktadéw obér
» Czyszczenie szerokich korytarzy (wolna jazda)

* Bezpieczenstwo kréw

Bardziej higieniczna obora

Gtowne korzysci ptynace z regularnego
usuwania obornika z podtdg rusztowych
to lepsza higiena i zdrowe racice. Wiele
0so6b woli sterowane, systematyczne
czyszczenie przez roboty od systeméw
zgarniajgcych — umozliwia ono bowiem
czyszczenie kazdego obszaru we
wiasciwym czasie. Bezpieczny dla krow
robot czyszczacy, sprawdza sie

w kazdym uktadzie pomieszczen i tatwo
dostosowuje sie do zmian w oborze.
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Robot zgarniajacy do podiég rusztowych
DeLaval RS450
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Funkcjonalnosci
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Zgarniacz zaprojektowany z mysla o krowach

Funkcje ogdlne

Robot zgarniajacy do podtog

rusztowych DelLaval RS450 posiada

szereg funkcji zaprojektowanych z

mysla o dtugiej zywotnosci

i optacalnym usuwaniu obornika.

e Wygodny montaz (wybor roznej
dtugosci korytarza i dowolnego
obszaru w dowolnym momencie)

¢ Niskie zuzycie energii, wysoka
wydajnosc¢

e katwa konserwacja

Prawidiowa nawigacja
Zamontowane w podtodze
transpondery prowadzg robota po
trasie, a sensory zblizeniowe stale
monitorujg jego potozenie.

Ten podwdjny system nawigacji
gwarantuje, ze robot nie zagubi sie
lub nie zostanie uwieziony przez
przeszkode napotkana na drodze.
Robot przekazuje czesto sygnaty
zwrotne dotyczace jego doktadnego
potozenia i uruchamia procedury
kontroli bezpieczenstwa krow,

a w razie potrzeby uruchamia nawigacije
umozliwiajaca pominiecie przeszkod.

Wysoka precyzja jazdy

Robot jezdzi po oborze w wyniku
sterowania przez transpondery
umieszczone w podtodze.
Wykorzystuje on rowniez czujniki
indukcyjne w klapach bocznych, ktére
umozliwiajg ciggta kalibracje, a takze
pozycjonowanie czujnikow tylnych kot.

Sterowanie z wykorzystaniem
internetu

DelLaval RS450 oferuje swobode pro-
gramowania online, pozwalajgcego na
okreslenie, gdzie i jak czesto ma by¢
czyszczona obora. Nie ma ograniczen
co do liczby tras. Mozesz ustawi¢
doktadny harmonogram sprzgtania
przez internet i mie¢ raport od swojego
robota do wtasnego dziennika interne-
towego.

Wytrzymate podwozie

Nadwozie ze stali nierdzewnej radzi
sobie w trudnych warunkach i jest
tatwe w czyszczeniu. Opona przednia
jest wypetniona pianka, a tylne
stalowe kotfa pokryte guma zapewniaja
optymalng przyczepnosc.

Regulowany zgarniacz

Zgarniacz z jednym gumowym
elementem utatwiajgcym konserwacje
zostat zaprojektowany w sposoéb
przyjazny dla krow. Istnieje mozliwos¢
podnoszenia do transportu, ponad
matymi przeszkodami i w przypadku
pochylen. Dostepna szerokosc¢:
1000-1900 mm.

Niskie zuzycie energii, wysoka wydajnos¢

Sterownik

e Plyta gtdwna - moézg robota dla
dwodch anten, enkoderéow kot,
enkodera kierunku jazdy, czujnikow
indukcyjnych

¢ Inteligentne rozpoznawanie
przeszkod dzieki specjalnym
funkcjom bezpieczenstwa kréw

e Fatwe programowanie tras
z przejrzystym interfejsem.

Stacja tadujaca i akumulatory

e Akumulatory o duzej pojemnosci

e 2 akumulatory AGM 24 V 100 Ah

e radowarka akumulatorow 24 V ze
stacjg fadowania.

Potaczenia

e Istnieja trzy r6zne sposoby taczenia
(komunikowania sie) z robotem:
Internet, Bluetooth i sie¢ lokalna
(LAN)

Urzadzenie spryskujace

RS450 moze by¢ opcjonalnie
wyposazony w urzadzenie do
spryskiwania. 4 dysze rozpylaja wode
na podtodze i pomagaja robotowi

w efektywnym czyszczeniu rusztow.
Robot jest automatycznie napetniany
woda na stacji dokujace;j.

Mozna zaprogramowac RS450 tak,
aby wykorzystywat tylko przednie lub
tylne dysze w celu zuzywania mniejszej
ilosci wody.
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Dane techniczne

Wymiary

(dh. x szer. x wys.) wraz ze zgarniaczem:
(1484x718x640 cm).

Szerokos¢ zgarniacza: 130-190cm
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Planowanie i montaz

W obiektach z podioga rusztowa
Robot DelLaval RS450 jest zalecany

do stosowania w oborach z podtoga
rusztowg, poniewaz jego zaawansowana
automatyzacja przyczynia sie do
zwigkszenia rentownosci gospodarstwa.
Potrafi on obstugiwaé skomplikowane
uktady, a nawet upraszcza planowanie
przejazdu przez obore, poniewaz nie
ma potrzeby koncentrowania sie na
wymaganiach dotyczacych zgarniaczy
obornika zamontowanych na state.

Gtowna zaleta jest elastycznosc
i skrécony czas planowania przejazdu
przez obore w celu usuwania obornika,
poniewaz robot czysci prawie kazdy kat
pomieszczenia.

Wszystkie miejsca, ktére wymagaja
czyszczenia przez robota, musza by¢
wolne od przeszkdd. W przypadku
matych przeszkdéd mozliwe jest
zamontowanie opcjonalnego modutu
podnoszacego zgarniacz. Jesli to
mozliwe, stacja dokujgca powinna by¢
umieszczona na $rodku obory.

Na kazdej trasie czyszczenia musza
znajdowac sie mate transpondery
rozmieszczone w otworach
wywierconych w podtodze w okreslonej
odlegtosci, aby umozliwi¢ nawigacje
robota.

Maksymalna powierzchnia czyszczona
przez jednego robota wynosi zazwyczaj
5500 m2 dziennie, w zaleznosci od
uktadu obory.

Aby zobaczyd, ile razy robot moze
pracowac w ciggu dnia, nalezy dokonac
obliczen uwzgledniajgcych uktad obory
i predkos¢ zgarniacza, ktéra wynosi od
4 do 5 m/min.

Na catym obszarze obory nalezy
zapewni¢ minimalng wysokos¢ przejazdu
wynoszacag 700 mm (bez przeszkdd).

Zgarniacz robota jest niezwykle
elastyczny podczas montazu
i w przypadku rozbudowy gospodarstwa.
Nowa trase trzeba wyznaczy¢ tylko
wtedy, gdy chcemy wyczysci¢ wieksza
powierzchnie, a praca robota jest raczej
niezalezna od dtugosci i szerokosci
korytarza.

Specyfikacja techniczna

Predkos¢ 4-5m/min.

Akumulator AGM 2 sztuki/ 24 V
100 Ah

Silnik napedowy 1x165W

Silnik kierujacy 1x65W

Materiaty Stal/Stal nierdzewna
Waga 440kg
Wytacznik awaryjny Tak

System naprowadzania Transpondery

Dodatkowy system Boczne btotniki
naprowadzania

System bezpieczenstwa kréow Tak
Regulowany zgarniacz Tak
Wyposazenie dodatkowe: modut Tak

podnoszenia zgarniacza

Funkcja wjazdu na trase Pilot zdalnego

sterowania

Maks. liczba tras Nieograniczona

Kontrola na odlegtos¢é Tak

z wykorzystaniem internetu



DelLaval InService™
do usuwania obornika

Awaria systemu do usuwania obornika to cos, czego zaden hodowca
kréw nigdy nie chce doswiadczy¢ w swojej pracy. Regularny

serwis prewencyjny przeprowadzany przez technikow DelLaval jest
niezawodnym sposobem na utrzymanie rentownosci, wydajnosci

i niezawodnosci systemu do usuwania obornika.

Optacalne usuwanie obornika
Kompleksowe podejscie DelLaval

do procesu usuwania obornika sprawia,
ze kazda czes¢ systemu przyczynia

sie do rentownego prowadzenia
gospodarstwa: poczawszy od
planowania, przez wysokowydajne
produkty, po serwis prowadzony przez
wykwalifikowanych technikéw DelLaval.

InService™ do usuwania obornika
Podpisz umowe z DelLaval InService™,
obejmujaca serwis dziatajacy 24 godziny
na dobe, aby zapewni¢ sprawne
dziatanie Twoich urzadzen do usuwania
obornika. Otrzymujesz profesjonalne
wsparcie i oryginalne czesci na czas

— zawsze wtedy, gdy ich potrzebujesz.
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Mniejszy wplyw na
srodowisko

Zrownowazona
hodowla bydta
mlecznego

DelLaval posiada rozwiazania, ktére pozwalaja

na zmniejszenie negatywnego wptywu

na srodowisko naturalne w gospodarstwie,

przy jednoczesnym zwiekszeniu produkciji mleka,
rentownosci gospodarstwa oraz zapewnieniu
dobrego samopoczucia ludzi i zwierzat.

Wiecej za mniej

Usuwanie obornika jest obszarem o istotnym znaczeniu

dla zrbwnowazonego rozwoju w zakresie hodowli bydta
mlecznego. Na przyktad — w odniesieniu do srodowiska
naturalnego, istnieja powazne obawy dotyczace ilosci gazéw
cieplarnianych wytwarzanych przez przemyst mleczarski,

jak réwniez ilosci sktadnikow odzywczych trafiajacych do
ciekéw wodnych i powodujacych ich eutrofizacje.

Delaval umozliwia zmniejszenie negatywnego wptywu na
Srodowisko naturalne poprzez wtasciwe usuwanie obornika
oraz inne $rodki.

A’jest zastrzezonym znakiem towarowym Tetra Laval Holdings & Finance S.A., a DelLaval jest zastrzezonym znakiem towarowym/ustugowym Delaval Holding AB.
Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian projektowych. 53571130/MB-201303



